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Zu dieser Dokumentation

Zu dieser Dokumentation

Ausgaben dieser Dokumentation

Ausgabe Stand Bemerkung

01 09/2007 Erstausgabe

02 02/2015  Uberarbeitung; Steckverbinder Anderung

03 06/2015 Geber Lagerlebensdauer, Lager- und Transporttemperatur aus Technischen Daten Tabellen ent-
fernt.

03.1 12/2015 Systemgenauigkeit Geber in Definition

04 09/2017 Systemgenauigkeit Geber M5, Schaltspiele Haltebremsen

05 02/2019 Aktualisierung Technische Daten Haltebremsen. Konformitatserklarung, China-RohS.

1.1

Tab. 1-1: Anderungsverlauf

Darstellung von Informationen

Sicherheitshinweise

Sicherheitszeichen

Die Sicherheitshinweise in der vorliegenden Dokumentation beinhalten die
Signalwoérter (Gefahr, Warnung, Vorsicht, Hinweis) und ggf. eine Signalgrafik
(nach ANSI Z535.6-2006).

Das Signalwort soll die Aufmerksamkeit auf den Sicherheitshinweis lenken
und bezeichnet die Schwere der Gefahrdung. Das Warndreieck mit Ausrufe-
zeichen weist auf Gefahrdungen fiir Personen hin.

A GEFAHR

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises werden Tod oder schwere
Kérperverletzung eintreten.

A WARNUNG

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kénnen Tod oder schwere
Korperverletzung eintreten.

A VORSICHT

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kdnnen mittelschwere oder
leichte Kdrperverletzung eintreten.

HINWEIS

Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kénnen Sachschaden ein-
treten.

In der Dokumentation werden die folgenden international, genormten Sicher-
heitszeichen und graphischen Symbole verwendet. Die Tabelle erklart die
Bedeutung der Zeichen.
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Sicherheitszeichen Bedeutung

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung

Warnung vor heif3er Oberflache

Warnung vor rotierenden Maschinenteilen

Warnung vor schwebender Last

Elektrostatisch geféahrdete Bauteile

Kein Zutritt fir Personen mit Herzschrittmachern oder implantierten De-
fibrillatoren

Mitfihren von Metallteilen oder Uhren verboten

Hammerschlage verboten

® & @p B>

Tab. 1-2: Bedeutung der Sicherheitszeichen

Zur verstandlichen Darstellung der Textinformation werden die folgenden
Textauszeichnungen verwendet:

[ Hinweis auf weiterfiihrende Dokumentation

= Dieser Hinweis gibt Ihnen wichtige Informationen, auf die Sie ach-
ten sollten.

e  Auflistungen erster Ebene werden mit dem Listenpunkt ausgezeichnet
— Auflistungen zweiter Ebene werden mit dem "Gedankenstrich" aus-
gezeichnet

1. Handlungsanweisungen werden in nummerierten Listen angegeben.
Beachten Sie die Reihenfolge der Handlungsanweisungen.
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2 Einflhrung

Servomotoren MSM Produktvor-
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Einfihrung

Die wartungsfreien Motoren MSM stehen in finf BaugréRen bis zu einer me-

schen, waren wir lhnen fir lhre Riickmeldung dankbar.

stellung  chanischen Dauerleistung von 750 Watt zur Auswahl. Die hohe Leistungs-
dichte bei kurzer Baulange und minimiertem Flanschmall ermdglichen den
Einsatz in den unterschiedlichsten Anwendungsféllen. Die Motoren in Schutz-
art IP54 sind mit einem Absolutgeber ausgestattet und wahlweise mit oder
ohne Haltebremse lieferbar. MSM-Motoren mit Wicklungskennzeichen "0xxx"
sind fur den Betrieb an IndraDrive Cs-Regelgeraten mit Nennspannung
3x AC 230 V vorgesehen. MSM-Motoren mit Wicklungskennzeichen "Rxxx"
sind fur den Betrieb an NYCe4000-Regelgeraten mit Nennspannung
3x AC 100 V vorgesehen. Der Betrieb an Versorgungsnetzen mit hdherer
Nennspannung ist nicht zulassig.
MSM-Motoren zeichnen sich aus durch
e  Dynamik
e  Kompakte Bauform
e  Schutzart IP54
®  Prézision durch optische Single- und Multiturn-Absolutwertgeber
® Haltebremse
e  Steckverbinder fiir Geber- und Leistungsanschluss
Motor MSM Dauerleistung Stillstandsdauer- Maximal- Maximaldrehzahl Schutzart
Pn [W] drehmoment drehmoment Ninax [MiN']
Mo [Nm] Mmax [Nm]
019A 50 0,16 0,48 5000 IP54
019B 100 0,32 0,95 (Welle 1P40)
031B 200 0,64 1,91
031C 400 1,3 3,8
041B 750 2,4 7,1 4500
Tab. 2-1: MSM-Motoren: Leistungsmerkmale
Diese Dokumentation dient zur
e  Auswahl der Motoren
®  Beschreibung der Varianten
Feedback Wenn Sie in dieser Dokumentation Fehler entdecken oder Anderungen wiin-

Senden Sie lhre Anmerkungen bitte an dokusupport@boschrexroth.de.


mailto:dokusupport@boschrexroth.de
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3 Einsatzbedingungen

3.1 Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Servomotoren MSM sind fir den Einsatz in Maschinen und Anlagen konzi-
piert.

Umgebungs- und Einsatzbedingungen

Bezeichnung Symbol Einheit Wert
Schutzart (IEC529) IP54
Einsatz im Geltungsbereich von CSA / UL Nur zum Einsatz in NFPA-79-Anwendungen zu-
gelassen.
. siehe Kapitel "Kap. 8.1 "Transport der Motoren"
Temperatur bei Lagerung auf Seite 43"
. siehe Kapitel "Kap. 8.2 "Lagerung der Motoren"
Temperatur bei Transport auf Seite 43"
zulassige Einbaulage IM B5
Definiton der Einbaulagen: siehe Stichwort IM V1
"Einbaulagen” IMV3
Umgebungstemperaturbereich Ta_work °C 0...40
Aufstellhdhe Nyenn m 1000
Derating vs. Umgebungstemperatur: 1
Im Umgebungstemperaturbereich T, york req Sind
die Leistungsdaten® um den Reduktionsfaktor
fra zu reduzieren. T
2]
'_
Der Einsatz auBerhalb T, ok 0der T, work red iSt L -
nicht zulassig! g
Ta_work Ta_work_red Ta™
Taworkred | °C 40 ... 55
2,0
fra %IK sieche auch technische Daten der einzelnen
Komponenten
Derating vs. Aufstellhéhe: 1 g
Ab Aufstellhéhe h > h,.,, stehen um den Faktor 0,9 2
f reduzierte Leistungsdaten? 3 zur Verfligung. tos é
Bei Aufstellndhe im Bereich hpa, onne DIS Ny ist o7 E
in der Anlage eine Uberspannungsbegrenzung 0.6 B—
gegen transiente Uberspannungen zu installie- = = 2 A= 52 = a2 a2 oo
ren. T 1“ T 7; T T 7T T
X . . L hnenn hmaxfohne hmax
Der Einsatz oberhalb h,,,, ist nicht zulassig!
hmax_ohne m 2000
Nrmax m 4000
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Bezeichnung

Symbol Einheit Wert

gleichzeitiges Derating fiir Umgebungstempera- | Zulassig;

tur und Aufstellhdhe

mit Faktoren f und f;, reduzieren

relative Luftfeuchte % 5...95
absolute Luftfeuchte g/m?3 1...29
Klimaklasse (IEC721) 3K3
zulassiger Verschmutzungsgrad (EN50178) 2

Zulassigkeit von Stauben, Dampfen

EN50178 Tab. A.2

Vibration Sinus: Beschleunigung bei 1
10 ... 2000 Hz ", axial g
Vibration Sinus: Beschleunigung bei g 3

10 ... 2000 Hz Y, radial

Uberspannungskategorie

Il (nach IEC60664-1)

3.2

1) nach EN 60068-2-6

2) reduzierte Leistungsdaten bei Antriebsregelgeraten: zulassige
Zwischenkreisdauerleistung, Bremswiderstand-Dauerleistung,
Dauerstrom

3) reduzierte Leistungsdaten bei Motoren: Leistung, Drehmoment
S1und S3

Tab. 3-1: Umgebungs- und Einsatzbedingungen - Einsatz

Vertraglichkeit mit Fremdstoffen

Alle Steuerungen und Antriebe von Rexroth werden nach dem aktuellen
Stand der Technik entwickelt und getestet.

Da es jedoch unmdglich ist, die kontinuierliche Weiterentwicklung samtlicher
Stoffe zu verfolgen, mit denen die Steuerungen und Antriebe in Beriihrung
kommen kénnen (z. B. Schmiermittel an Werkzeugmaschinen), lassen sich
Reaktionen mit den von uns eingesetzten Materialien nicht in jedem Fall aus-
schliel3en.

Aus diesem Grund ist von lhnen vor dem Einsatz eine Vertraglichkeitspru-
fung zwischen neuen Schmierstoffen, Reinigungsmitteln etc. und unseren
Gehausen/Materialien durchzufihren.
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3.3 Materialien

3.4

3.5

3.6

Glatte Welle

Bosch Rexroth AG 9/61

Einsatzbedingungen

Nr. Material
1 1 Polyvinylchlorid-Harz
PN (Olbestandigkeit:  entsprechend  der
2 Norm" JIS C 3005"; Testbedingungen:
e Oltemperatur: 70 °C; Testdauer (Kabel
5. im OI): 4 Stunden; Ol: Maschinendl 46
(von GENERAL))
4 — 2 Aluminium; eloxiert
./ 3 Gummi
N/
3 4 Aluminium-Druckguss; blank
motor_materialienfh11 | 5 Po|yam|d 46 (Ny|0n 46)
Tab. 3-2: Materialien

Bauform und Einbaulagen

Motorbauform B05

IM V1

IM V3

IM B5

N7

A

ZIIIN

Flanschanbau auf Antriebs-
seite des Flansches

Flanschanbau auf Antriebs-
seite des Flansches, An-

triebsseite unten

Flanschanbau auf Antriebs-
seite des Flansches, An-
triebsseite oben

Einbauraum

Tab. 3-3:

Zuldssige Aufstellungsarten nach EN 60034-7:1993

HINWEIS Motorschaden durch Eindringen von Fliissig-

keiten!

Bei Motoren, die nach IM V3 angebaut werden, kann Flissigkeit, die Uber
langere Zeit an der Abtriebswelle ansteht, in die Motoren eindringen und

Schéaden verursachen.

Stellen Sie sicher, dass keine Flissigkeit an der Abtriebswelle anstehen

kann.

Die EigenkUhlung des Motors darf durch die Einbausituation nicht verhindert

werden.

Abtriebswelle

MSM-Motoren bieten eine kraftschliissige, spielfreie Welle-Nabe-Verbindung
mit hoher Laufruhe. Verwenden Sie Spannsatze, Druckhilsen oder Spann-
elemente zur Ankopplung der anzutreibenden Maschinenelemente.

Kennzeichnung im Motortyp: MSM....-....-..-..-.-H
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Welle mit Passfedernut
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MSM-Motoren mit Passfeder ermdglichen deine formschliissige Ubertragung
richtungskonstanter Drehmomente bei geringeren Anforderungen an die Wel-
le-Nabe-Verbindung. Die Passfeder ist im Lieferumfang enthalten.

Kennzeichnung im Motortyp: MSM....-....-..-..-.L

MR000014

Passfeder

Passfedernut

Motorwelle

Zentrierbohrung

Abb. 3-1: MSM Abtriebswelle mit Passfeder

Zusatzlich ist eine axiale Sicherung der anzutreibenden Maschinenelemente
Uber die stirnseitige Zentrierbohrung erforderlich.

HINWEIS Sachschaden durch Reversierbetrieb!

Beschadigung der Welle. Bei starkem Reversierbetrieb kann der Sitz der
Passfeder ausschlagen. Zunehmende Deformationen kénnen zum Wellen-
bruch fuhren.

®OOO

Verwenden Sie vorzugsweise glatte Abtriebswellen.

3.7 Lager und Wellenbelastung

Wahrend des Betriebes wirken radiale und axiale Krafte auf die Motorwelle
und die Motorlager ein. Die Konstruktion der Maschine und der wellenseitige
Anbau von Antriebselementen missen aufeinander abgestimmt werden, um
sicherzustellen, dass die angegebenen Belastungsgrenzen nicht Gberschrit-
ten werden.

< L >
| A |
) B
P - -
L/2

L Lange der Welle
P Angriffspunkt der Radialkraft
A, B Richtungen der Axialkraft

Abb. 3-2: Parameter zur Wellenbelastung
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Die folgende Tabelle zeigt die zuldssige Wellenbelastung der einzelnen Mo-

toren.
Bei der Montage Im Betrieb
Motor Radialkraft Axialkraft (N) Radialkraft | Axialkraft
(N) Richtung A | Richtung B (N) (N)
MSMO019 147 88 117,6 68,6 58,8
MSMO31 392 147 196 245 98
MSM041 686 294 392 392 147
Tab. 3-4: Zulédssige Radjal~/ Axialkraft

Bei Verschiebung des Angriffspunktes der Radialkraft muss die zulassige Ra-
dialkraft nach folgender Formel bereichnet werden.

Motor Radialkraft abhangig vom
Kraftangriffspunkt
3533
MSMO019A P=
L+ 39
= 4905
MSMO019B P =
L +59
e ——- H—t— 14945
MSM031B P =
L + 46
L 19723
MSMO031C P=———
L L + 65,5
37044
MSM041B P =
L+77

Tab. 3-5:

Radjalkraft in Abhédngigkeit des Kraftangriffspunkt

Lebensdauer der Motorlager
=

Bei Betrieb der MSM-Motoren innerhalb der angegebenen Gren-

zen fUr Radial- und Axiallast, betragt die nominelle Lagerleben-
dauer L4g, 20000 Betriebsstunden.

Bei Uberschreitung der zuldssigen Radialkraft reduziert sich die Lagerlebens-

dauer auf:

3

F_.
Lign = | =248 | % 20000
radial_ist

I-1 Oh
Fradial
Fradial_ist

Abb. 3-3:

Lagerlebensdauer (nach ISO 281, Ausg. 12/1990)
ermittelte zuldssige Radialkraft in N (Newton)
tatsachlich wirkende Radialkraft in N (Newton)

Berechnung der Lagerlebensdauer L ,,, bei Uberschreifung der zu-
ldssigen Radlialkraft F,.q

ISy

Die tatsachlich wirkende Radialkraft F .44 st darf in keinem Fall
héher als die maximal zuldssige Radialkraft F g max S€IN.
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3.8 Haltebremsen

Die nachfolgenden allgemeinen Angaben sind fiir alle MSM-Motoren malfige-
bend. Die baugréfRenabhangigen Daten der Haltebremsen sind in Kapitel
"Technische Daten" angegeben.

®  Die in den technischen Daten angegebenen Werte sind mit Ausnahme
von Haltemoment, Auslésespannung und Bemessungsspannung typi-
sche Werte

e  Wenn der Motor bewegt wurde, betragt das Spiel der Bremse +1° oder
weniger.

®  Die Spannungsversorgung der Haltebremse erfolgt von extern.

o Maximale Anzahl von Beschleunigungs- und Bremsvorgangen mit der
héchsten, zuldssigen Winkelbeschleunigung: 10 Millionen.

3.9 Anbau von Antriebselementen

Getriebeanbau an Motoren

Uberbestimmte Lagerung

Beachten Sie nachfolgende Hinweise beim Anbau von Antriebselementen an
die Abtriebswelle.

Werden Getriebe an Motoren angebaut, so andert sich die thermische An-
kopplung der Motoren an die Maschinen- bzw. Anlagenkonstruktion.

Je nach Getriebeart ist die Warmeentwicklung am Getriebe unterschiedlich.
In jedem Fall wird bei Getriebeanbau die Warmeabfuhr des Motors Uber den
Flansch vermindert. Dies ist bei der Anlagenprojektierung zu beachten.

Um Motoren beim Einsatz von Getrieben thermisch nicht zu Gberlasten, ist
eine Reduzierung der angegebenen Leistungsdaten erforderlich.

M | | |
I R N N
| | |
| | | ]
[ ‘ "~ S1 Motor
*X\i&<‘
||
Sj1 Gear
l
msm02-0021k!
Abb. 3-4: S1-Kennlinie Getriebe
= Die in den Motorkennlinien angegebenen Drehmomente missen

beim Anbau von Getrieben um ca. 10-20% reduziert werden.

Beachten Sie alle weiteren Hinweise und Anforderungen in den Dokumentati-
onen zu den eingesetzten Getrieben.

Beim Anbau von Antriebselementen ist eine liberbestimmte Lagerung zu ver-
meiden, weil die unabdingbar vorhandenen Toleranzen zu zusatzlichen Kraf-
ten auf die Lagerung der Motorwelle und gegebenenfalls zu einer deutlich
verminderten Lagerlebensdauer fihren.
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= Lasst sich ein Gberbestimmter Anbau nicht vermeiden, so halten
Sie unbedingt Ricksprache mit Rexroth.

Kupplungen Die Maschinenkonstruktion und die verwendeten Anbauelemente miissen
sorgfaltig auf den Motor abgestimmt werden, damit die Belastungsgrenzen
von Welle und Lager nicht tberschritten werden.

= Beim Anbau extrem steifer Kupplungen kann es durch eine stan-
dig winkellagedndernd wirkende Radialkraft zu einer unzulassig
hohen Belastung von Welle und Lager kommen.

Kegelradritzel oder schréagver-  Durch thermisch bedingte Effekte kann sich das flanschseitige Ende der Ab-
zahnte Antriebsritzel  triebswelle gegeniiber dem Motorgehduse um bis zu 0,6 mm verschieben.
Beim Einsatz von schragverzahnten Antriebsritzeln oder Kegelradritzeln, die

direkt an die Abtriebswelle angebaut sind, fiihrt diese Langenanderung

® zu einer Lageverschiebung der Achse, wenn die Antriebsritzel maschi-
nenseitig nicht axial festgelegt sind.

® zu einer thermisch abhangigen Komponente der Axialkraft, wenn die
Antriebsritzel maschinenseitig axial festgelegt sind. Hierbei besteht die
Gefahr, dass die maximal zuldssige Axialkraft Uberschritten wird, oder
dass sich das Spiel innerhalb der Verzahnung unzulassig stark erhoht.

e Schadigung des B-seitigen Motorfestlager durch Uberschreitung der
maximal zulassigen Axialkraft.

= Verwenden Sie eigengelagerte Antriebselemente, die Uber axial
ausgleichende Kupplungen mit der Motorwelle verbunden sind!
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3.10 Zertifizierungen

Konformitatserklarung

C-UR-US-Listung

Konformitatserklarungen (siehe Kap. 12 "Anhang" auf Seite 55 ) bestati-
gen, dass die Komponenten den giltigen EN-Normen sowie EG-Richtlinien
entsprechen.

MSM-Motoren

DX000011v01_nn.FH11

CE-Konformitat hinsichtlich

EN 60034-1: Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Be-
triebsverhalten (Ausgabe 2010 + Cor.:2010 (2010, modifiziert))

EN 60034-5: Drehende elektrische Maschinen - Teil 5: Schutzarten aufgrund
der Gesamtkonstruktion von drehenden elektrischen Maschinen (IP-Code) -
Einteilung (Ausgabe 2001 + A1:2007 (2000 + Corrigendum 2001 + A1:2006))

Die Motoren sind von UL ("Underwriters Laboratories Inc.®") gelistet. Den
Nachweis der Zertifizierung finden Sie im Internet unter http://www.ul.com un-
ter "Certifications" mit Eingabe der File-Nummer oder dem "Company Name:
Rexroth".

MSM-Motoren

R s

CUR_Zeichen.fh11

Company Name:

BOSCH REXROTH ELECTRIC DRIVES & CONTROLS GMBH

Category Name:

Servo and Stepper Motors Components

File-Nummern, Normen und Standards siehe Tabelle "Technische Daten"

= Verdrahtungsmaterial UL (konfektionierte Kabel von Rexroth)

Verwenden Sie im Geltungsbereich von CSA / UL zur Verdrah-
tung der Komponenten ausschlief3lich Kupferleitungen der Klasse
6 (oder gleichwertige) mit minimal zulassiger Leitertemperatur
von 75 °C.

= Zulassiger Verschmutzungsgrad

Beachten Sie den zulassigen Verschmutzungsgrad der Kompo-
nenten (siehe "Umgebungs- und Einsatzbedingungen").
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4 Identifikation und Typenschlissel

4.1 Identifikation

MSM-Motoren tragen ein individuelles Typenschild mit Geratebezeichnung
und technischen Angaben. Das zweiteilige Typenschild ist seitlich auf dem

Gebergehause angebracht.

Das Typenschild dient zur

e |dentifikation des Motors

e  Ersatzteilbeschaffung im Stérungsfall

. Service-Information

Bosch Rexroth AG

Identifikation und Typenschliissel

36
18 18 o
Rexroth |iivnmc—%
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| A || (EOOASE @ |
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e _©F © 4§
N NG |
= AP @ i &
H A 1 |
' A PANE A
THPE
wd | APPROVED
c € @) ““’a’?’SJEE P,
— — e .
(A) Typ
(B) Materialnummer
(©) Herstelldatum
(D) Seriennummer
(E) Hardware Index
(F) Bemessungsspannung
(G) Bemessungsstrom
(H) Bemessungsleistung
()] Frequenz
J) Seriennummer (Rexroth)
(K) Drehzahl
(L) Drehmoment
(M) Isolationsklasse
(N) Schutzart
(O) Barcoode
(P) Herstellungsland
(Q UL-File Nummer
Abb. 4-1: Typenschild MSM
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4.2 MSMO019 Typenschlissel

= Die Abbildung zeigt den prinzipiellen Aufbau des Typenschlis-
sels. Uber den aktuellen Stand der lieferbaren Ausfiihrungen gibt
Ihnen lhr zustandiger Vertriebspartner Auskunft.
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Beispiel{M[S[M[0[1(9|B|-|0|3|0|0|-|N

Produkt
MSM . .......... = MSM

BaugroéRe
019 ... =019

Bauldnge
Baulange ................. =AB

Wicklung ”
MSMO19A . ................. =0300
MSMO19B . ................. = 0300, R300

Kiihlart
Natlrliche Konvektion . ...................... = NN

Geber "?
Optischer Geber, Multiturn-absolut (17 Bit) ............. =MO
Optischer Geber, Multiturn-absolut (20 Bit) ............. = M5

Elektrischer Anschluss *
Kabelanschluss . ........... .. .. . . . . C
Kabelanschluss, Rundstecker M17 . . . ....... ... .. ... ....... M

Welle "?
Glatte Welle, ohne Wellendichtring . .........................
Welle mit Passfedernut, ohne Wellendichtring ... ...............

Haltebremse
OhNe ..
Elektrisch [6send, 1,27 Nm . .. ... .. e

Hinweis:
1) Wicklung ,R300" fur reduzierte Spannung (100 V) nur verfugbar mit Welle ,H*
2) Geber ,M0" nur mit elektrischem Anschluss ,C* und Welle ,H*
Geber ,M5" nur mit elektrischem Anschluss ,M*
msm02-0001ty

Abb. 4-2: MSMO19
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4.3 MSMO031 Typenschliussel

= Die Abbildung zeigt den prinzipiellen Aufbau des Typenschlis-
sels. Uber den aktuellen Stand der lieferbaren Ausfiihrungen gibt
lhnen |hr zustandiger Vertriebspartner Auskunft.
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Beispiel{M[S[M[0|3(1|B|-|0|3|0|0|-|N

Produkt
MSM . .......... = MSM

BaugroéRe
031 .o =031

Bauldnge
Baulange ................. =B,C

Wicklung ”
MSMO31B . ................. = 0300, R300
MSMO31C . ................. = 0300, R300

Kiihlart
Natlrliche Konvektion . ...................... = NN

Geber "?
Optischer Geber, Multiturn-absolut (17 Bit) ............. =MO
Optischer Geber, Multiturn-absolut (20 Bit) ............. = M5

Elektrischer Anschluss *
Kabelanschluss . ........... .. .. . . . . C
Kabelanschluss, Rundstecker M17 . . . ....... ... .. ... ....... M

Welle "?
Glatte Welle, ohne Wellendichtring . .........................
Welle mit Passfedernut, ohne Wellendichtring ... ...............

Haltebremse
OhNe ..
Elektrisch [6send, 1,27 Nm . .. ... .. e

Hinweis:
1) Wicklung ,R300" fur reduzierte Spannung (100 V) nur verfugbar mit Welle ,H*
2) Geber ,M0" nur mit elektrischem Anschluss ,C* und Welle ,H*
Geber ,M5" nur mit elektrischem Anschluss ,M*
msm02-0002ty

Abb. 4-3: MSMO31
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4.4 MSMO041 Typenschliussel

= Die Abbildung zeigt den prinzipiellen Aufbau des Typenschlis-
sels. Uber den aktuellen Stand der lieferbaren Ausfiihrungen gibt
Ihnen lhr zustandiger Vertriebspartner Auskunft.
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Beispiel{M[S[M[0(4(1|B|-|0|3|0|0|-|N

|
1
|
|
1
]
|
I
I

Produkt
MSM . .......... = MSM

BaugroRe
041 ... = 041

Bauldnge
Bauldange .......... ... .. ... =B

Wicklung ”
MSMO41B . ... ... ... = 0300

Kiihlart
Natlrliche Konvektion . ...................... = NN

Geber "?
Optischer Geber, Multiturn-absolut (17 Bit) ............. =MO
Optischer Geber, Multiturn-absolut (20 Bit) ............. = M5

Elektrischer Anschluss ?
Kabelanschluss . ............ . . . . . . C
Kabelanschluss, Rundstecker M17 . ... ... ... . ... ........ M

Welle "?
Glatte Welle, ohne Wellendichtring .. ........................
Welle mit Passfedernut, ohne Wellendichtring ... ...............

Haltebremse
OhNe ..
Elektrisch [6send, 2,45 Nm . .. ... ... .

Hinweis:
1) Geber ,M0" nur mit elektrischem Anschluss ,C* und Welle ,H*
Geber ,M5" nur mit elektrischem Anschluss ,M*

msm02-0003ty

Abb. 4-4: MSMo41
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5 Technische Daten

5.1 Grundlagen

Betriebsarten

Die Motoren werden nach Prfkriterien und Messverfahren der EN60034-1
dokumentiert. Angegebene Kennlinien entsprechen den Betriebsarten S1.

Einschaltdauer  Die Betriebsart S6 ist nur mit einer Einschaltdauer ED <100% mdoglich. Die

Einschaltdauer errechnet sich aus:

2
ED = ﬂﬁxma%: M, % 100%
c Mz
ED Einschaltdauer
Tc Spieldauer
AT, Betriebszeit mit konstanter Belastung
Mgy Dauerdrehmoment
Mks Kurzzeitbetriebsdrehmoment
Abb. 5-1: Relative Einschalfdauer
Definition der KenngroRen
Bezeichnung Symbol Einheit Definition

Klhlart nach EN 60034-6

Kurzbezeichnung nach EN

Listung nach UL-Norm (UL)

UL Norm

Listung nach CSA-Norm (UL)

CSA Norm

UL-Files (UL)

UL File Nummer

Elektrische Kenngrof3en

An der Motorabtriebswelle abgebbares Dauerdrehmoment bei Drehzahl

Stillstandsdauerdrenmoment 60 K Mo 60 Nm n=>01Hz
. Fur das Stillstandsdauerdrehmoment My g, erforderlicher Strangstrom des
Stillstandsdauerstrom 60 K lo_so(ef) A Motors bei Drehzahl n = 0,1 Hz.
. Maximaler, kurzzeitig zulassiger Strangstrom in der Motorwicklung ohne
Maximalstrom Imax(ef A schadigende Wirkung auf den Dauermagnetkreis des Motors.
Bei Maximalstrom | ,,,,, fUr ca. 400 ms abgebbares Maximaldrehmoment.
Maximaldrehmoment M max Nm Das erreichbare Maximaldrehmoment ist vom verwendeten Regelgerat ab-
hangig.
Drehmomentkonstante bei 20 °C" Kun Nm/A Verhaltnis von erzeugtem Drehmoment zu Motorstrangstrom bei Motortem-

peratur 20 °C. Giiltig bis ca. i =2 x Iy g -

Spannungskonstante bei 20 °C?

Effektivwert der induzierten Motorspannung bei Motortemperatur 20 °C und

in-1
Kew_1000 | V/min 1000 Umdrehungen pro Minute.

Wicklungswiderstand bei 20 °C Rz Ohm Gemessener Wicklungswiderstand zwischen zwei Wicklungsenden.
Wicklungsinduktivitat Lqo mH Gemessene Induktivitat zwischen zwei Strangen.

Ableitkapazitat der Komponente Cap nF Ableitkapazitat

Polpaarzahl p - Polpaarzahl

Mechanische KenngroRen

Rotortragheitsmoment Jrot kg*m? Tragheitsmoment des Rotors ohne die Option Haltebremse.
Leistungsaderquerschnitt Ao Mindestquerschnitt der Leistungsader des am Motor anzuschlieRenden Leis-

tungskabels
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Bezeichnung Symbol Einheit Definition

Dauer des Temperaturanstieges auf 63% der Endtemperatur des Motorge-
hauses bei Motorbelastung mit zuldssigem S1 Dauerdrehmoment. Die ther-
mische Zeitkonstante ist durch die verwendete Kihlart bestimmt.

S ~ 5x Tth
< o »>
100% |- — - M oo =

th !
63% T __ @ ! %)
Thermische Zeitkonstante Tin | | =
| =y
! | 3
| | é
0% : : S
t/min =

@ : zeitlicher Verlauf der Motorgehdusetemperatur
Opmax : hochste Temperatur (Motorgehause)
Ty : Thermische Zeitkonstante

Maximal zulassige Drehzahl des Motors. Begrenzende Faktoren kdnnen
Maximaldrehzahl Nimax min-! mechanisch (Fliehkrafte, Lagerbeanspruchung) oder elektrisch (Zwischen-
kreisspannung) bedingt sein.

Masse® m kg Masse Motor
Umgebungstemperatur im Betrieb Tum Zulassige Umgebungstemperatur im Betrieb
Aufstellhbhe Maximale Aufstellhbhe
Isolationsklasse nach DIN EN .
60034-1 - - Isolationsklasse
Schutzart nach IEC60529 - - IP Schutzklasse
Schalldruckpegel Lp Wert der Schallemission
1) 2) Fertigungstoleranz 5%
3) (...) Werte fir Motoren mit Haltebremse

Tab. 5-1: Definition der Kenngrdf3en
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5.2 MSM019
5.2.1 MSMO019 Technische Daten

Bezeichnung Symbol Einheit MSMO019A-0300-NN MSMO019B-0300-NN MSMO019B-R300-NN
Kuhlart nach EN 60034-6 - IC00

Listung nach UL-Norm - UL 1004; ANSI UL 840

Listung nach CSA-Norm - CSA-C22,2 No, 100

UL-Files E335445

Elektrische Kenngrofien

Bemessungsleistung Pn kW 0,05 0,10
Stillstandsdauerdrehmoment 60 K Mo 60 Nm 0,16 0,32
Stillstandsdauerstrom 60 K lo_so(ef) A 1,10 1,70
Maximalstrom Imax(ef) A 3,30 7,20
Maximaldrehnmoment Minax Nm 0,48 0,95
Drehmomentkonstante bei 20 °C Kv n Nm/A 0,14 0,30 0,19
Spannungskonstante bei 20 °C" Kemk_1000 | V/min-! 8,6 17,4 11,4
Wicklungswiderstand bei 20 °C R Ohm 9,30 13,20 5,50
Wicklungsinduktivitat L2 mH 5,650 9,250 3,800
Ableitkapazitat der Komponente Ca nF 0,3 0,7

Polpaarzanhl p - 4

Mechanische KenngréRen

Rotortragheitsmoment? Jrot kg*m? 0,0000025 | 0,0000051
Leitungsaderquerschnitt Ago mm?2 0,75

Maximaldrehzahl (elektrisch) Nmax el min-! 5000

Masse® m kg 0,32 (0,53) | 0,47 (0,68)
Lagertemperatur T °C -20 ... +60
Umgebungstemperatur im Betrieb Tum °C 0...40

Aufstellhéhe m 0...1000

Thermische Klasse (EN 60034-1) T.CL. - 130 (B)

Schutzart nach IEC 60529 P - IP54

Schalldruckpegel Lp dB[A] <70

Letzte Anderung: 2019-02-14

1) Fertigungstoleranz £5%
2) Toleranz £ 10 %
3) (...) Motoren mit Haltebremse 1, 2, ...

Tab. 5-2: MSM - Technische Daten
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Bezeichnung Symbol Einheit Haltebremse 1 (MSM019)
Haltemoment M, Nm 0,29
Bemessungsspannung™ Un \ 24 +1,2
Bemessungsstrom In 0,30
Maximale Verknlipfzeit t ms 20
Maximale Trennzeit t ms 35
Tragheitsmoment der Haltebremse Jor kg*m? 0,0000002
Schaltspiele im Stillstand 2 Mlo
Letzte Anderung: 2019-02-14
Tab. 5-3: MSMO19 Haltebremsen - Technische Daten (optional)

MSMO019A-0300-NN mit/with HCS01.1E -W0006 (Servo 400ms)

M [Nm] an/at 3x 230V (+-0%) / 4kHz
0,6 1
0,5 1 Mmax:*)
0,4
0,3 1
0,2 1 s1
0,1 1
0 r ' .
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [min-1]
S1 Mmax *)
*) maximal zulassige Netz-Nennspannung 3x 230 V
Abb. 5-2: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
MSMO019B-0300-NN mit/with HCS01.1E -W0005 (Servo 400ms)
M [Nm] an/at 3x230V (+-0%) / 4kHz
T Mmax*)
0,9 1
0,8 1
0,7 A
0,6 1
0,5 1
0,4 4
S1
0,3 1
0,2 4
0,1
0 r ' .
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [min-1]
S1 Mmax *)
*) maximal zulassige Netz-Nennspannung 3x 230 V
Abb. 5-3: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
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M [Nm]

09
08
07 1
06 1
05 1
04 1

Mmax *)

MSMO019B-R300-NN an/at 3x100V

S1

AC 100V -10% S~
~

0,3 1
0,2 4
0,1

S~

\\T\\t\\\\

S~

~

1000

2000 3000 4000

S1

Mmax *)

5000

6000
n [min-1]

*) maximal zulassige Netz-Nennspannung 3x 230 V

Abb. 5-4: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
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5.2.2 MSMO019 MalRangaben
MSM019...MO-C...

~
>

B Cc
msm02-0020ma

Motor / Ma® A B C D E F G H J K
MSMO019A-...-..-M0-CHO 038 72 25 8ht 230" 245+0,20 23,4 51 24 20,8
MSMO019A-...-..-M0-CH1 038 102 25 @8ht 230" 245+0,20 23,4 51 24 20,8
MSMO019B-...-..-M0-CHO 038 92 25 @8h6 230" 245+0,20 23,4 51 24 40,8
MSMO019B-...-..-M0-CH1 038 122 25 @8h6 230" 245+0,20 23,4 51 24 40,8

Motor / Maf® L M N T U
MSMO019A-...-..-M0-CHO 27 3 6 200 230
MSMO019A-...-..-M0-CH1 27 3 6 200 230
MSMO019B-...-..-M0-CHO 27 3 6 200 230
MSMO019B-...-..-M0-CH1 27 3 6 200 230

Tab. 5-

N

: Abmessungen MSM019
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MSMO019...M5-M...

B C
Option: ,,L*
L L Q
——1
g
msm02-0019ma

Motor / Ma A B Cc D E F G H J K
MSMO019A-...-..-M5-M.0 o038 72 25 @8ht 230" 245+0,20 23,4 51 24 17,3
MSMO019A-...-..-M5-M.1 o038 102 25 @8h6 230" 245%0,20 23,4 51 24 17,3
MSM019B-...-..-M5-M.0 o038 92 25 @8ht @307 245+0,20 23,4 51 24 37,4
MSMO019B-...-..-M5-M.1 o038 122 25 @8ht @307 245+0,20 23,4 51 24 37,4

Motor / Ma3 L M N P Q R S T U
MSMO019A-...-..-M5-M.0 27 3 6 3h9 (Nut p9) 14 9,2 M3 (6 tief) 200 230
MSMO019A-...-..-M5-M.1 27 3 6 3h9 (Nut p9) 14 9,2 M3 (6 tief) 200 230
MSMO019B-...-..-M5-M.0 27 3 6 3h9 (Nut p9) 14 9,2 M3 (6 tief) 200 230
MSMO019B-...-..-M5-M.1 27 3 6 3h9 (Nut p9) 14 9,2 M3 (6 tief) 200 230

Tab. 5-5. Abmessungen MSMO019



26/61 Bosch Rexroth AG DOK-MOTOR*-MSM********.n)A(Q5-DE-P
Synchron-Servomotoren MSM

Technische Daten

53 MSMO031
5.3.1 MSMO031 Technische Daten

Bezeichnung Symbol | Einheit |MSMO31B-03001  MBHIO3TE- | MSMO3tC-0300 | - M
Kihlart nach EN 60034-6 - IC00

Listung nach UL-Norm - UL 1004; ANSI UL 840

Listung nach CSA-Norm - CSA-C22,2 No, 100

UL-Files E335445

Elektrische Kenngréf3en

Bemessungsleistung Px kW 0,20 0,40
Stillstandsdauerdrehmoment 60 K Mo 60 Nm 0,64 1,30
Stillstandsdauerstrom 60 K lo_s0(ef) A 1,60 2,50 2,60 4,60
Maximalstrom Imax(eff) A 4,90 10,60 7,70 19,50
Maximaldrehmoment Mimax Nm 1,91 3,80
Drehmomentkonstante bei 20 °C Ku.n Nm/A 0,41 0,26 0,51 0,28
Spannungskonstante bei 20 °C" Kemk_1000 | V/min 245 15,4 30,6 17,0
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rz Ohm 6,10 2,50 3,60 1,10
Wicklungsinduktivitat L1o mH 14,700 5,700 10,600 3,200
Ableitkapazitat der Komponente Cap nF 0,7 1,4 1,2
Polpaarzahl p - 4

Mechanische KenngréfRen

Rotortragheitsmoment? Jrot kg*m? 0,0000140 0,0000260
Leitungsaderquerschnitt Aso mm?2 0,75

Maximaldrehzahl (elektrisch) Nimax el min-! 5000 3000 5000 3000
Masse® m kg 0,82 (1,3) 1,2(1,7)
Lagertemperatur T, °C -20 ... +60

Umgebungstemperatur im Betrieb Tum °C 0..40

Aufstellhhe m 0... 1000

Thermische Klasse (EN 60034-1) T.CL. - 130 (B)

Schutzart nach IEC 60529 P - IP54

Schalldruckpegel Lp dB[A] <70

Letzte Anderung: 2019-02-14

1) Fertigungstoleranz 5%
2) Toleranz + 10 %
3) (...) Motoren mit Haltebremse 1, 2, ...

Tab. 5-6: MSM - Technische Daten
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Bezeichnung Symbol Einheit Haltebremse 1 (MSM031)
Haltemoment My Nm 1,27
Bemessungsspannung™” Un 24 +1,2
Bemessungsstrom In 0,36
Maximale Verknupfzeit t4 ms 15
Maximale Trennzeit to ms 50
Tragheitsmoment der Haltebremse Jor kg*m? 0,0000018
Schaltspiele im Stillstand 2 Mio
Letzte Anderung: 2019-02-14
Tab. 5-7:

MSMO31 Haltebremsen - Technische Daten (optional)

MSM031B-0300-NN mit/with HCS01.1E -WO008 (Servo 400ms)

M [Nm] an/at 3x 230V (+-0%) / 4kHz
2,5 1
21 Mmax *)
1,5 1
1 4
S1
0.5 1 \‘
0 r T .
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [min-1]
S1 Mmax *)
*) maximal zulassige Netz-Nennspannung 3x 230 V
Abb. 5-5: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
MSMO031B-R300-NN an/at 3x 100V
M [Nm]
2,5
2 Mmax:*)
S \
1,5 >\\
AC 100V -10% N
< \
N
S1 \
\
0 r r .
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [min -1]
S1 Mmax *)
*) maximal zuldssige Netz-Nennspannung 3x 100 V
Abb. 5-6: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
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MSMO031C-0300-NN mit/with HCS01.1N -W0013 (Servo 400ms)
M [Nm] an/at 3x 230V (+-0%) / 4kHz
4 ] MeaaxX)
> \\
3
2,5 1 w
2 -
1,5 1 s1
1 -
0,5
0 r T .
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [min-1]
S1 Mmax *)
*) maximal zuldssige Netz-Nennspannung 3x 230 V
Abb. 5-7: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
MSMO031C-R300-NN an/at 3x 100V
M [Nm]
4 - Mmax: *)
N
> s \
3 /\\\
AC:100 V -10%\
2,5 1
2 -
1,5 1 S1
1 -
0,5
0 r T .
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [min-1]
S1 Mmax *)
*) maximal zuldssige Netz-Nennspannung 3x 100 V

Abb. 5-8: Drehmoment Drehzahl Kennlinie
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5.3.2 MSMO031 MalRangaben
MSM031...MO-C...

~
>

B Cc
msm02-0020ma

Motor / Mal A B C D E F G H J K
MSMO031B-...-..-M0-CHO 060 79 30 1116 250h" 270£0,20 24,5 73 22,5 22,5
MSMO031B-...-..-M0-CH1 060 115,5 30 21116 250h 270£0,20 24,5 73 22,5 22,5
MSMO031C-...-..-M0-CHO 060 98,5 30 1416 @50h 270+0,20 24,5 73 22,5 42
MSMO031C-...-..-M0-CH1 060 135 30 1416 250" 870+0,20 24,5 73 22,5 42

Motor / Maf} L M N T U
MSMO031B-...-..-M0-CHO 36 3 6,5 200 220
MSMO031B-...-..-M0-CH1 36 3 6,5 200 220
MSM031C-...-..-M0-CHO 36 3 6,5 200 220
MSMO031C-...-..-M0-CH1 36 3 6,5 200 220

Tab. 5-8: Abmessungen MSMO31
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@

MSMO031...M5-M...

B Cc
Option: ,,L*
L Q.
c—+
— D:[
) msmo02-0019ma
Motor / Maf} A B C D E F G H J K
MSMO031B-...-..-M5-M.0 060 79 30 @116 850" | @7040,20 24,5 73 22,5 22,5
MSMO031B-...-..-M5-M.1 060 115,5 30 21116 250" | @70£0,20 24,5 73 22,5 22,5
MSMO031C-...-..-M5-M.0 060 98,5 30 @14h6 850" | @70+0,20 24,5 73 22,5 42
MSMO031C-...-..-M5-M.1 060 135 30 @148 250" | @70+0,20 24,5 73 22,5 42
Motor / Ma3 L M N P Q R S T U
MSMO031B-...-..-M5-M.0 36 3 6,5 4h9 (Nut p9) 20 12,5 M4 (8 tief) 200 220
MSMO031B-...-..-M5-M.1 36 3 6,5 4h9 (Nut p9) 20 12,5 M4 (8 tief) 200 220
MSMO031C-...-..-M5-M.0 36 3 6,5 5h9 (Nut p9) 25 16 M5 (10 tief) 200 220
MSMO031C-...-..-M5-M.1 36 3 6,5 5h9 (Nut p9) 25 16 M5 (10 tief) 200 220

Tab. 5-9: Abmessungen MSMO0O31
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5.4.1 MSMO041 Technische Daten
Bezeichnung Symbol Einheit MSMO041B-0300-NN
Kuhlart nach EN 60034-6 - IC00
Listung nach UL-Norm - UL 1004; ANSI UL 840
Listung nach CSA-Norm - CSA-C22,2 No, 100
UL-Files E335445
Elektrische Kenngrofien
Bemessungsleistung Py kW 0,75
Stillstandsdauerdrehmoment 60 K Mo 60 Nm 2,40
Stillstandsdauerstrom 60 K lo_so(ef) A 4,00
Maximalstrom Imax(ef) A 12,00
Maximaldrehmoment Minax Nm 7,10
Drehmomentkonstante bei 20 °C Kv N Nm/A 0,64
Spannungskonstante bei 20 °C" Kemk_1000 | V/min 37,6
Wicklungswiderstand bei 20 °C R Ohm 1,50
Wicklungsinduktivitat Lo mH 6,700
Ableitkapazitat der Komponente C. nF 1,3
Polpaarzanhl p - 4
Mechanische KenngroRen
Rotortragheitsmoment? Jrot kg*m? 0,0000870
Leitungsaderquerschnitt Ago mm?2 0,75
Maximaldrehzahl (elektrisch) Nmax el min-1 4500
Masse® m kg 2,3(3,1)
Lagertemperatur T °C -20 ... +60
Umgebungstemperatur im Betrieb Tum °C 0..40
Aufstellhéhe m 0...1000
Thermische Klasse (EN 60034-1) T.CL. - 130 (B)
Schutzart nach IEC 60529 P - IP54
Schalldruckpegel Lp dB[A] <70
Letzte Anderung: 2019-02-14
1) Fertigungstoleranz £5%
2) Toleranz £ 10 %
3) (...) Motoren mit Haltebremse 1, 2, ...

Tab. 5-10:

MSM - Technische Daten
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Bezeichnung Symbol Einheit Haltebremse 1 (MSM041)
Haltemoment M, Nm 2,45
Bemessungsspannung™ Un \ 24 +1,2
Bemessungsstrom In 0,42

Maximale Verknlipfzeit t ms 20

Maximale Trennzeit t ms 70
Tragheitsmoment der Haltebremse Jor kg*m? 0,0000075
Schaltspiele im Stillstand 2 Mio

Letzte Anderung: 2019-02-14

Tab. 5-11:

MSMO041 Haltebremsen - Technische Daten (optional)

MSM041B-0300-NN mit/with HCS01.1N -W0018 (Servo 400ms)

M [Nm] an/at 3x 230V (+-0%) / 4kHz
8 -
7 Mmax *) \
6 N
5 4
4 -
3 -
S1
2 4 \
1 \\‘
0 r T T r ' ' '
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
n [min-1]
S1 Mmax *)

*)
Abb. 5-9:

maximal zuldssige Netz-Nennspannung 3x 230 V
Drehmoment Drehzahl Kennlinie
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54.2 MSMO041 MalRangaben
MSM041...MO-C...

~
>

B Cc
msm02-0020ma

Motor / Mal A B C D E F G H J K
MSMO041B-...-..-M0-CHO 080 112 35 21916 @70h 290+0,20 26 93 25,5 52,2
MSMO041B-...-..-M0-CH1 080 149 35 21916 @70h 290+0,20 26 93 25,5 52,2

Motor / Mal® L M N T U
MSM041B-...-..-M0-CHO 36 3 8 200 220
MSMO041B-...-..-M0-CH1 36 3 8 200 220

Tab. 5-12: Abmessungen MSMO04 1
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@

MSMO041...M5-M...

B C

Option: ,,L*

L LQ

c—1

g
msm02-0019ma

Motor / Ma A B C D E F G H J K
MSMO041B-...-..-M5-M.0 o080 112 35 @19h6 a70h 290+0,20 26 93 25,5 52,2
MSMO041B-...-..-M5-M.1 o080 149 35 1916 a70"7 29010,20 26 93 25,5 52,2
Motor / MaB L M N P Q R S T U
MSMO041B-...-..-M5-M.0 36 3 8 6h9 (Nut p9) 25 21,5 M5 (10 tief) 200 220
MSMO041B-...-..-M5-M.1 36 3 8 6h9 (Nut p9) 25 21,5 M5 (10 tief) 200 220

Tab. 5-13: Abmessungen MSMO041
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6 Motorgeber MSM

6.1

Motorgeber MO

Datenblatt - Geber

Bezeichnung Symbol Einheit GEBER-MO0 (MSM)

Batterie extern - ja
Geberausflihrung - - Singleturn-absolut Multiturn-absolut
Unterscheidbare Umdrehungen - - 1 65536
Inkrementalsignale - - ohne

Geberauflésung - - 17bit 17+16bit
Systemgenauigkeit - " tbd

Maximale Geberdrehzahl min-" 6000
Versorgungsspannung VCCencoder \Y 4,75 ... 5,25
Stromaufnahme max. lEncoder mA 70

Letzte Anderung: 2009-07-07

Singleturn-Absolutwertgeber

Multiturn-Absolutwertgeber

Angaben fiir Multiturn-Signale

Tab. 6-1:

Der Singleturn-Absolutwertgeber dient zur absoluten indirekten Positionser-
fassung innerhalb von 1 Motorumdrehung. Die absolute Achsposition geht
bei dieser Geber-Variante nach Abschaltung der Spannung verloren.

Winkelsekunden
Geberdaten

Der Multiturn-Absolutwertgeber dient zur absoluten indirekten Positionserfas-
sung innerhalb von 65536 Motorumdrehungen. Er ersetzt einen separaten
Absolutwertgeber am Motor. Die absolute Achsposition bleibt bei dieser Ge-
ber-Variante durch deren Batteriepufferung auch nach Abschaltung der
Spannung erhalten. Wird der Motor von der Batteriebox getrennt, geht die In-
formation Uber die absolute Achsposition nach ca. 1 Minute verloren.

Zur Verwendung der Multiturn Option ist die Pufferspeicherung iber eine ex-
terne Batterie erforderlich. Hierzu ist folgendes Zubehdr erhaltlich:

Batteriebox

Bezeichnung Bestellnummer
SUP-E01-MSM-BATTERYBOX R911324240
Ersatzbatterie

Bezeichnung Bestellnummer

SUP-E03-DKC*CS-BATTRY R911295648
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6.2 Motorgeber M5

Datenblatt - Geber

Bezeichnung Symbol Einheit GEBER-M5 (MSM)

Batterie extern - ja
Geberausfiihrung - - Singleturn-absolut Multiturn-absolut
Unterscheidbare Umdrehungen - - 1 65536
Inkrementalsignale - - ohne

Geberauflésung - - 20 bit 20 + 16 bit
Systemgenauigkeit typisch / maximal - " +170/ 240

Maximale Geberdrehzahl min™’! 6000
Versorgungsspannung VCCencoder \Y 45..55

Stromaufnahme max. lEncoder mA 70

Letzte Anderung: 2017-09-21

Singleturn-Absolutwertgeber

Multiturn-Absolutwertgeber

Angaben fiir Multiturn-Signale

Winkelsekunden
Tab. 6-2: Geberdaten

Der Singleturn-Absolutwertgeber dient zur absoluten indirekten Positionser-
fassung innerhalb von 1 Motorumdrehung. Die absolute Achsposition geht
bei dieser Geber-Variante nach Abschaltung der Spannung verloren.

Der Multiturn-Absolutwertgeber dient zur absoluten indirekten Positionserfas-
sung innerhalb von 65536 Motorumdrehungen. Die absolute Achsposition
bleibt bei dieser Geber-Variante durch deren Batteriepufferung auch nach
Abschaltung der Spannung erhalten. Wird der Motor von der Batteriebox ge-
trennt, geht die Information Uber die absolute Achsposition nach ca. 1 Minute
verloren. Er ersetzt einen separaten Absolutwertgeber am Motor.

Zur Verwendung der Multiturn Option ist die Pufferspeicherung Uber eine ex-
terne Batterie erforderlich. Hierzu muss folgendes Zubehor verwendet wer-
den:

Batteriebox

Bezeichnung Bestellnummer Lénge
SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-L010 R911346063 1000 mm
SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-L030 R911346065 3000 mm
SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-NNNN R911346084 250 mm
Ersatzbatterie

Bezeichnung Bestellnummer
SUP-E02-MSM-BATTERY R911369925
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7 Anschlusstechnik

7.1 Elektrischer Anschluss "C" Kabelanschluss

Bajonett-Verriegelung IP54

Die Anschlisse fir Leistung und Geber der MSM-Motoren sind Gber flexible
Anschlussleitungen mit Steckverbinder (IP 54) und Bajonettverschluss aus-
gefihrt.

Beim Verbinden der Anschlusskabel muss der Bajonettverschluss einrasten.

]

mg000037v02_nn.fh11

1 Geberanschluss
2 Leistungsanschluss
Abb. 7-1: Motoranschluss MSM

Die Lange der flexiblen Anschlussleitung ist nachfolgender Tabelle zu ent-
nehmen.

Lénge Anschlussleitung und Steckverbinder
Motor
Geber Leistung
visHo19 verbinder INS0788)
200 mm (+70 mm Steck-
MSMO031 220 mm (+63 mm Steck- verbinder INS0757)
MSM041 verbinder |NSO758)

Tab. 7-1: MSM-Motoren: Lange der Anschiussleifung
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Anschlussubersicht

IndraDrive Cs Motoren MSM
_____ - e
| x5 RKL0013, RKL0047 _ _ | N
| — I
Al_( - ) l( | 1 U1l |
| A2_(||_ | o | 2 V1 _Biake (Option)
| 1= oy || < |
AS( < - . 5
| PE ®I|) | acl 4 PE |
| -~ T
| | | |
| | | |
| X6 | : | | | | |
M - - 5 | 5 BO(+)
| =T el | Ca e |
| zl_(||_=_J ‘ . C| — ei BD(-).
| ! H A R U I |
— ‘& RO | |
| o7 . bl | | | |
| L—l i ® L g i @ | |
[ i L — L | |
| ! RKG0033 ) SUP-E01-MSM-BATTERYBOX RKG0035 ) | |
| ' |
_______ -
| -X4 ! — o — I | | |- | Motorgeber MO
| VCC_Encoder 19 _(:: -l | | | |>1 1l > 1 _._|_< L VCC_Encoder |
| GND_Encoder 4_(| 4l ol |)< 2 |)_'_.—q2 —1 GND_Encoder |
| || | | : | S| | 3 b Battery+ |
| | : | | | 2 |)—4'—A—v—}—< Battery
| Data+ 7 _(||-7| 5-| 155 2| |)—'——,——<5 —1 Data+ |
| Data- 8_(||-%—,—A—‘—6-| |)6 oy |)—6'—ei—< Data- |
15 1 1|7 P
| Sense 15 _(||- i [y | | P
|| | i : | | | Battery | | |
l (T I T A i { B R
| . R T Q . | |
| R | | .
[ | e | R911295648 | N3 |
| | P I | Y
Shid o S 59 I N9l ‘
| @ll] I |J —l ) Ad ;
] — J _______ L_| Lo __T_l
RKG0034 ) RKG0034 *) )
msm02-0018an
1) optionales Verlangerungskabel
2) Bei Singleturn Anwendungen ist RKG033 direkt mit dem Lei-
tungsstecker INS0758 des MSM Motor zu verbinden.
=] Schirmverbindung tiber Gehause
Abb. 7-2: Anschlussplan MSM mit Geber MO und Batteriebox

Die Batteriebox ist motornah zu montieren, die maximale Kabellange zwi-
schen Batteriebox und MSM Motor (RKG0034) betragt 2,0 m.
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7.2 Elektrischer Anschluss "M" Kabelanschluss Rundstecker
M17

SpeedCon Schnellverriegelung  Die Anschlisse flr Leistung und Geber der MSM-Motoren sind Uber flexible
IP67  Anschlussleitungen mit Rundsteckverbinder M17 (IP 67) und Speedcon-Ver-
schluss ausgefiihrt.

msm02-0004an

1 Geberanschluss (Markierungsring griin)
2 Leistungsanschluss (Markierungsring schwarz)
Abb. 7-3: Motoranschluss Speedcon MSM
Die Lange der flexiblen Anschlussleitung ist nachfolgender Tabelle zu ent-
nehmen.
M L&nge Anschlussleitung ("M" Kabelanschluss Rundstecker M17)
otor
Geber Leistung
MSM019 (ijgRrrérg1(;;27) mm Steckverbin-
200 mm (+47 mm Steckverbin-
MSMO031 220 mm (+47 mm Steckverbin- | der RLS1722)
MSM041 der RGS1782)
Tab. 7-2: MSM-Motoren: Lange der Anschiussleifung ("M" Kabelanschluss
Rundstecker M17)

msm02-0006co

Abb. 7-4: Speedcon Schnellverriegelung

Aufstecken der Leitungsstecker in "open" Position, mit einer ca. 90° Drehung
den Leitunsstecker "handfest" anziehen.
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Anschlussibersicht
IndraDrive Cs Motoren MSM
| x5 | —
A_¢| 5
| i ﬁl RKL4804, RKL4806 - :31( | | |
| A2 | jam—t ——t | ; |
| e S | |
| 7t 0| >— - Bl |
- A | o
| | o | R |
| x6 | L | | | |
e R BRIy
| CH g — ;'—:E |7( | e I i iBDH |
| )] e} | e e |
| = , i o | .
| | i e | :
| [ v o
I oL |ty |
| = | = |
| | | |
| | RKL4805 *) | |
| | , SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-xxxx | |
| x4 | zKGB?Gz l , | . ] Motorgeber M5 |
| VCC_Encoder 12_(|: B | | 2 : i 2(| |-2| : ¢ VCC_Encoder |
| OND_Encoder 4| | || | | - % | |_g_f_i_j_‘, GND_Encoder |
| | s | |
| L IR |
o e | L | e |
Datr O b | et | 4] TR S .0 |
| R IR |
| || |E ; ‘ | | Battery | é ; I | | | é E | |
| (IR -t lag | e g s |
| I | } | | -_'_,_.J_Bq L&]_,_,_'_o Battery- |
| |: | ‘o ‘ | | RO11346181 | ‘e’ | | | | O' | |
L e | Je el | Tepee |
RKG0063 ) RKG0063 *)
msm02-0007ap
1 optionales Verlangerungskabel
2 bei Singleturn Anwendungen ist das Kabel direkt mit dem
Motor zu verbinden
=] Schirmverbindung Gber Gehause

Abb. 7-5: Anschlussplan MSM
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7.3 Konfektionierte Anschlusskabel
7.3.1 Leistungskabel
Motor Regler
HCS01.1E-W0003
HCS01.1E-W0005
HCS01.1E-W0006 HCS01.1E-W0018
NYCe4000
HCS01.1E-W0008 HCS01.1E-W0028
HCS01.1E-W0009
HCS01.1E-W0013
MSMO19A-_300-NN-__-C__
MSMO019B-_300-NN-__-C__
RKLO0013 RKL0047
MSMO031B-_300-NN-__-C__ -
(RKL0035) (RKL0035)
MSM031C-_300-NN-__ -C__
MSMO041B-_300-NN-__-C__
MSMO019A-_300-NN-__-M__
MSMO019B-_300-NN-__-M__
RKL4804 RKL4806
MSMO031B-_300-NN-__-M__ -
(RKL4805) (RKL4805)
MSM031C-_300-NN-__-M__
MSMO041B-_300-NN-__-M__
MSMO019B-R300-NN-__-C__
MSM031B-R300-NN-__-C__ RKLO0044
MSM031C-R300-NN-__-C__ (RKL0OO035)
MSM041B-R300-NN-__-C__
MSMO019B-R300-NN-__-M__
MSM031B-R300-NN-__-M__ RKL4807
MSM031C-R300-NN-__-M__ (RKL4805)
MSM041B-R300-NN-__-M__
(...) Verlangerung (optional)

Tab. 7-3: MSM Leistungskabel



42/61 Bosch Rexroth AG

Anschlusstechnik

7.3.2 Geberkabel

DOK-MOTOR*-MSM********.n)AQ5-DE-P
Synchron-Servomotoren MSM

Motor Regler

HCS01.1E-W0003

HCS01.1E-W0005

HCS01.1E-W0006

HCS01.1E-W0008

HCS01.1E-W0009 NYCed000

HCS01.1E-W0013

HCS01.1E-W0018

HCS01.1E-W0028

Singelturn Multiturn + Batterybox Multiturr;{;gl?::tery am
MSMO19A-_300-NN-__-C__ RKG0033
MSM019B-_300-NN-__-C__ +
s oo | | sesgpayen | o -
MSMO031C-_300-NN-__-C__ +
MSM041B-_300-NN-__-C__ RKG0034
MSMO019A-_300-NN-__-M__ RKG0062
MOMOTIB-_S00NN-_-M— RKG0062 : RKG0065
L e S (RKG0063) SuﬁEE(isz_gil\ngﬁ ! (RKG0063) )
MSMO031C-_300-NN-__-M__ +
MSM041B-_300-NN-__-M__ RKG0063
MSMO019B-R300-NN-__-C__
MSMO031B-R300-NN-__-C__ RKG0040
MSMO031C-R300-NN-__-C__ ) ) ) (RKG0034)
MSM041B-R300-NN-__-C__
MSMO019B-R300-NN-__-M__
MSMO031B-R300-NN-__-M__ RKG0064
MSM031C-R300-NN-__-M__ ) ) i (RKG0063)
MSM041B-R300-NN-__-M__
(...) Verlangerung (optional)
Tab. 7-4: MSM Leistungskabel
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8.1 Transport der Motoren

Umgebungs- und Einsatzbedingungen - Transport
Bezeichnung Symbol | Einheit Wert
Temperaturbereich T4 ran °C -20 ... +80
relative Luftfeuchte % 5...95
absolute Luftfeuchte g/m3 1...60
Klimaklasse (IEC721) 2K3
Betauung nicht zulassig
Vereisung nicht zuléssig

Tab. 8-1: Umgebungs- und Einsatzbedingungen - Transport
8.2 Lagerung der Motoren

Umgebungs- und Einsatzbedingungen - Lagerung
Bezeichnung Symbol | Einheit Wert
Temperaturbereich T store °C -20 ... +60
relative Luftfeuchte % 5...95
absolute Luftfeuchte g/m?3 1..29
Klimaklasse (IEC721) 1K3
Betauung nicht zuléssig
Vereisung nicht zulassig

Tab. 8-2: Umgebungs- und Einsatzbedingungen - Lagerung

Bosch Rexroth AG

Transport und Lagerung
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Montagezubehor

Flanschbefestigung

Die Schraubverbindung muss auf die Einbausituation abgestimmt werden
(Schraubenlange, Festigkeitsklasse, Einschraubtiefe, Material, ...) Die Di-
mensionierung der Schraubverbindung liegt im Verantwortungsbereich des
Kunden.

Um die Motoren fachgerecht und sicher an der Maschine zu befestigen, emp-
fiehlt Rexroth zum Anbau nachfolgende Schrauben und Scheiben zur Motor-
befestigung.

Befestigungsschrauben MSM Motoren

Bohrung Schraube 8.8 A i
nzugsmomen Scheibe
o [mm] DINENISO4762 |\ (Nm] bei pg= 0,12 | DIN EN ISO 28738
DIN EN ISO 4014
34 M3 x 16 1,3 -
4,5 M4 x 20 3.1 -
6 M5 x 20 6,1 -
Tab. 9-1: Befestigungsschrauben Anzugsdrehmoment
= Die Schraubverbindungen bei Flanschmontage missen sowohl

die Gewichtskraft des Motors, als auch die im Betrieb auftreten-
den Krafte aufnehmen kénnen.

Werden Schrauben und Scheiben verwendet die von dieser Emp-
fehlung abweichen, muss die Festigkeitsklasse der Schrauben
und Harteklasse der Scheiben gleichwertig sein, um die geforder-
ten Anzugsmomente zu Ubertragen.

MSM - Motoren werden werkseitig fiir Flanschmontage (B05) gefertigt. De-
tails zu den Befestigungsbohrungen sind im jeweiligen MaRblatt enthalten.
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9.2 Batteriebox SUP-E01-MSM-BATTERYBOX

Verwendung

Lieferumfang

Die Batteriebox "SUP-E01-MSM-BATTERYBOX" ist ein Zubehdrsatz fir den
Betrieb von MSM-Motoren mit Absolutwertgeber (MO) und dient der Puffe-
rung der Geberdaten bei Spannungsabschaltung.

DG000336v01_nn.th11

Abb. 9-1: Batteriebox
Batteriebox komplett mit

e  Batterie: Typ: ER6C, 3,6 V; 1800 mA, Lithium; Lebensdauer: bis 10 Jah-
re, je nach Beanspruchung und Umgebungstemperatur

®  Montageschrauben: M6x30; Schraubenkopf: Torx und Schlitz

Die Batteriebox "SUP-E01-MSM-BATTERYBOX" wird im betriebsbereiten
Zustand mit Batterie geliefert.

Bestandteile:

DG000377v01_nn.th11

Montageschraube

Gehéause

Gehausedeckel

Gehausedeckelschraube (selbstformende Schraube 30%10;
Anzugsmoment 0,8 Nm)

5 Batterie

Abb. 9-2: Bestandteile der Batteriebox

HBOWON-=



DOK-MOTOR*-MSM********.DA05-DE-P
Synchron-Servomotoren MSM

Bosch Rexroth AG
Montagezubehér
Abmessungen 1045 485
. , - .
=
\
A = D=
w| =r & 3
y/
(40) 40
8 0 KM0000220v01.fh11
Abb. 9-3: Abmessungen
Gewicht 120g
Montage = Montieren Sie die Batteriebox in unmittelbarer Nahe des Motors.
6,5
' 41 .l
mmO000066v02_nn.fh11
Abb. 9-4: Bohrplan fiir Batteriebox
®  Montageschrauben: M6x30
®  Anzugdrehmoment M,: 3 Nm
Verkabelung
ControNg o~ Motor
E 5 5
RKG0033 RKG0034 A
v
—
rrm“. —
DG000378v01_nn.fh11
RKG0033  Geberkabel
RKG0034  Verlangerungskabel (optional)
Abb. 9-5:

Verkabelung der Batteriebox
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9.3 Batteriebox SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-xxxx

Verwendung

Lieferumfang

Die Batteriebox dient der Pufferung der Geberdaten bei Spannungsabschal-
tung bei Betrieb von MSM-Motoren mit Absolutwertgeber (M5).

le L >
67,5
F—, <29,
0 — 7Y
%@Eﬁ o8 Fewron—$0 E—m 3
Toll -
485
43
B 152
Typ L
SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-NNNN 250 mm
SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-L010 1000 mm
SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-L030 3000 mm
Tab. 9-2: Batteriebox Mal3e

Batteriebox komplett mit

e  Batterie: Typ: PRM1-03V6-2600C-D2-LITH-ZNR-50, 3,6 V; 2600 mAh,
Lithium; Lebensdauer: bis 10 Jahre, je nach Beanspruchung und Umge-
bungstemperatur

Die Batteriebox "SUP-E02-MSM-BATTERYBOX-xxxx" wird im betriebsberei-
ten Zustand mit Batterie geliefert.

Empfehlung: Batteriewechselfrist 5 Jahre
Bestellnummer Ersatzbatterie: R911369925 SUP-E02-MSM-BATTERY
Bestandteile:

Gehauseschraube (M, 0,7 Nm)
Gehausedeckel

Batterie

Gehause

Batteriestecker

Abb. 9-6: Bestandteile der Batteriebox

Zur Befestigung der Batteriebox verwenden Sie Montageschrauben 2x M4
mit Scheibe und Schraubensicherung. Befestigungsschrauben sind nicht im
Lieferumfang und missen auf die Montagesituation angepasst werden. An-
ziehdrehmoment der Befestigungsschrauben 1 Nm.

ABRWON =
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Verkabelung

Control Motor
”\\_ =
RKG0062 \ /

RKG0063 RKG0063

)
/

=

RKG0062 Geberkabel
RKG0063  Verlangerungskabel (optional)
Abb. 9-7: Verkabelung der Batteriebox
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Wellendichtringe sind als Zubehdrsatze verfiigbar, die Wellendichtringe erho-
hen den IP-Schutz im Bereich der Abtriebswelle.

Die Nachristung erfolgt in Kundenverantwortung. Die einwandfreie Funktion
setzt sachgerechte Montage voraus.

Motor Bestell-Nr. Bezeichnung
MSMO019 R911311237 | SUP-M01-MSM020-OILSEAL
MSMO031 R911311238 | SUP-M01-MSMO030-OILSEAL
MSM041 R911311239 | SUP-M01-MSM040-OILSEAL
Tab. 9-3: Zubehor MSM Wellendichtring
msm02-0008ma
Abb. 9-8: Montagen Zubehdr Radialwellendichtring MSM

Montagehinweise:

®  Sitz des Radialwellendichtring reinigen.

e  Radialwellendichtring Uber die Welle schieben, bei Passfeder darauf
achten, dass die Dichtlippe nicht beschadigt wird.

e  Radialwellendichtring mit Montagewerkzeug langsam auf den Motor auf-

schieben.

e  Radialwellendichtring befetten.
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10 Umweltschutz und Entsorgung
10.1 Umweltschutz

Herstellungsverfahren

Keine Freisetzung von gefahrli-
chen Stoffen

Wesentliche Bestandteile

10.2 Entsorgung

Riicknahme

Verpackung

Batterien und Akkumulatoren

Die Herstellung der Produkte erfolgt mit Produktionsverfahren, die energie-
und rohstoffoptimiert sind und zugleich eine Wiederverwendung und Verwer-
tung der anfallenden Abfélle erméglichen. Schadstoffbelastete Roh-, Hilfs-
und Betriebsstoffe versuchen wir regelmaflig durch umweltvertraglichere Al-
ternativen zu ersetzen.

Unsere Produkte enthalten keine Gefahrstoffe, die sie bei bestimmungsge-
maRem Gebrauch freisetzen kénnen. Im Normalfall sind daher keine negati-
ven Auswirkungen auf die Umwelt zu befiirchten.

Im Wesentlichen enthalten unsere Produkte folgende Bestandteile:

Elektronikgeréte Motoren

« Stahl « Stahl / Edelstahl

e Aluminium * Aluminium

» Kupfer * Kupfer

* Kunststoffe * Messing

* Elektronikbauteile und -baugruppen » Magnetische Werkstoffe

« Elektronikbauteile und -baugruppen

Die von uns hergestellten Produkte kénnen zur Entsorgung kostenlos an uns
zurlckgegeben werden. Voraussetzung ist allerdings, dass keinerlei storende
Anhaftungen wie Ole, Fette oder sonstige Verunreinigungen enthalten sind.

Weiterhin dirfen bei der Ricksendung keine unangemessenen Fremdstoffe
oder Fremdkomponenten enthalten sein.

Die Produkte sind frei Haus an folgende Adresse zu liefern:

Bosch Rexroth AG

Electric Drives and Controls
Birgermeister-Dr.-Nebel-Stralle 2
D-97816 Lohr am Main

Die Verpackungsmaterialien bestehen aus Pappe, Holz und Styropor. Sie
kénnen Uberall problemlos verwertet werden.

Aus 6kologischen Griinden sollte auf den Riicktransport verzichtet werden.

Batterien und Akkumulatoren kénnen mit diesem Symbol gekennzeichnet
sein.

Das Symbol der durchgestrichenen Abfalltonne auf Radern bedeu-
tet, dass Batterien getrennt zu sammeln sind.

Der Endnutzer ist zur Rickgabe gebrauchter Batterien und Akkumulatoren
innerhalb der EU gesetzlich verpflichtet. AuRerhalb der Giiltigkeit der EU-
Richtlinie 2006/66/EG sind die jeweiligen Bestimmungen zu beachten.

Batterien und Akkumulatorenkdnnen Schadstoffe enthalten, die bei nicht
sachgemaler Lagerung oder Entsorgung die Umwelt oder die menschliche
Gesundheit schadigen kénnen.
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Die in Rexroth-Produkten enthaltenen Batterien oder Akkumulatoren sind
nach Gebrauch den landerspezifischen Riicknahmesystemen zur ordnungs-
gemalfien Entsorgung zuzufihren.

Durch den hohen Metallanteil kdnnen die Produkte Giberwiegend stofflich wie-
derverwertet werden. Um eine optimale Metallriickgewinnung zu erreichen,
ist eine Demontage in einzelne Baugruppen erforderlich.

Metalle, die in den elektrischen und elektronischen Baugruppen enthalten
sind, kénnen mittels spezieller Trennverfahren ebenfalls zuriickgewonnen
werden.

Kunststoffteile der Produkte kdnnen Flammschutzmittel enthalten. Diese
Kunststoffteile sind entsprechend EN ISO 1043 gekennzeichnet und sind
nach den jeweils glltigen gesetzlichen Bestimmungen gegebenenfalls ge-
trennt zu verwerten oder zu entsorgen.
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11 Service und Support

Service Deutschland

Service weltweit

Vorbereitung der Informationen

Fir Ihre schnelle und optimale Unterstlitzung verfigen wir Gber ein dichtes
weltweites Servicenetz. Unsere Experten stehen Ihnen mit Rat und Tat zur
Seite. Sie erreichen uns taglich rund um die Uhr - auch an Wochenenden
und Feiertagen.

Unser technologieorientiertes Competence Center in Lohr deckt alle Belange
rund um den Service fiur elektrische Antriebe und Steuerungen ab.

Sie erreichen unsere Service-Hotline und unseren Service-Helpdesk unter:

Telefon:  +49 9352 40 5060
Fax: +49 9352 18 4941
E-Mail: service.svc@boschrexroth.de

Internet:  http://www.boschrexroth.com

Auf unseren Internetseiten finden Sie erganzende Hinweise zu Service, Re-
paratur (z. B. Anlieferadressen) und Training.

AuRerhalb Deutschlands nehmen Sie bitte zuerst Kontakt mit lhrem An-
sprechpartner auf. Die Hotline-Rufnummern entnehmen Sie bitte den Ver-
triebsadressen im Internet.

Wir kénnen lhnen schnell und effizient helfen, wenn Sie folgende Informatio-
nen bereithalten:

®  Eine detaillierte Beschreibung der Stérung und der Umstande

e  Angaben auf dem Typenschild der betreffenden Produkte, insbesondere
Typenschlissel und Seriennummern

® |hre Kontaktdaten (Telefon-, Faxnummer und E-Mail-Adresse)


mailto:service.svc@boschrexroth.de
http://www.boschrexroth.com
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12 Anhang
12.1 EU-Konformitatserklarung

Nach Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG (gliltig bis 19. April 2016)
Nach Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU (gultig ab 20. April 2016)

Bosch Rexroth AG
Biirgermeister-Dr.-Nebel-Stralte 2
97816 Lohr a. Main / Germany

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung
tragt der Hersteller.

Wir erklaren, dass die nachstehenden Produkte

3-PHASE SYNCHRONOUS PM -MOTOR
MSMO019... MSMO020... MSMO030...
MSMO031... MSMO040... MSMO0419...

ab Herstelldatum 2015-03-26 in Ubereinstimmung mit der oben genannten
EU-Richtlinien einwickelt, konstruiert und gefertigt wurden.

Angewandte harmonisierte Normen:

Norm Titel Ausgabe
Drehende elektrische Maschinen - -
EN 60034-1 - h 2010 + Cor.:2010 (2010, modifi-
Teil 1: Bemessung und Betriebsver- |, ’
(IEC 60034-1) halten ziert)
Drehende elektrische Maschinen -
Teil 5: Schutzarten aufgrund der Ge-
EN 60034-5 - 2001 + A1:2007 (2000 +
samtkonstruktion von drehenden . .
(IEC 60034-5) elektrischen Maschinen (IP-Code) - Corrigendum 2001 + A1:2006
Einteilung

Weitere Erlauterungen: Keine.
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Rexroth
EU-Konformitétserkldrung - Original Dok.-Nr.: DCTC-30321-001
Datum: 2017-06-01
O nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
X nach Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG (gliltig bis 19. April 2016)
X nach Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU (giltig ab 20. April 2016)
O nach EMV-Richtlinie 2014/30/EU
§ O nach ATEX-Richtlinie 2014/34/EU
O
1]
ﬁ, Hersteller:
§ Bosch Rexroth AG
s Burgermeister-Dr.-Nebel-StraBe 2
N

© Bosch Rexroth AG 2017
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97816 Lohr am Main / Germany,

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller.

Wir erklaren, dass die nachstehenden Produkte
Bezeichnung: 3-PHASE SYNCHRONOUS PM-MOTOR

Baureihen: MSMO019... MSMO020... MSMO030...
MSMO031... MSMO040... MSMO041...

ab Herstelldatum: 2015-03-26

in Ubereinstimmung mit den oben genannten EU-Richtlinien entwickelt, konstruiert und gefertigt wurden.

Angewandte harmonisierte Normen:

Norm Titel Ausgabe
- 2010 + Cor.:2010
EN 60034-1 Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten o
(IEC 60034-1) (2010, modifiziert)
2001 + A1:2007
EN 60034-5 Drehende elektrische Maschinen — Teil 5: Schutzarten aufgrund der (2000 + Corrigendum
(IEC 60034-5) Gesamtkonstruktion von drehenden elektrischen Maschinen (IP-Code) —Einteilung 2001 + A1:2006)

P
v
Lohram Main ,den  2017-06-01  iv. _ e i iV, /C/O(Jb <

Ort Datum P Daniel Voegeli Thomas Laux
Leitung Vertriebliches Entwicklungsbereichsleiter Antriebe
Produktmanagement

Anderungen im Inhalt der EU-Konformitatserklarung sind vorbehalten. Derzeit giiltige Ausgabe auf Anfrage.

Seite1/1

Abb. 12-1: EU-Konformitétserkldrung - Original, deutsch
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EU declaration of conformity - original Doc. No.: DCTC-30321-001
Date: 2017-06-01
O in accordance with Machinery Directive 2006/42/EC
X in accordance with Low Voltage Directive 2006/95/EC (valid until 19% April, 2016)
X in accordance with Low Voltage Directive 2014/35/EU (valid from 20™ April, 2016)
» O in accordance with EMC Directive 2014/30/EU
8 O in accordance with ATEX Directive 2014/34/EU
3
ﬁ, Manufacturer:
E Bosch Rexroth AG
s Biirgermeister-Dr.-Nebel-StraBe 2
o 97816 Lohr am Main / Germany
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
We hereby declare that the products below
Name: 3-PHASE SYNCHRONOUS PM-MOTOR
Series: MSM019... MSM020... MSMO030...
E MSM031... MSMO040... MSMO041...
~N
g from the date of manufacture: 2015-03-26
£
°
5 were developed, designed and manufactured in compliance with the above-mentioned EU directives.
o
ey
[5}
3
m
©
Harmonized Standards applied:
Standard Title Edition
EN 60034-1 Rotati lectrical hi Part 1: Rati d perf 2010 + Cor.:2010
(/EC 60034-1) otating electrical machines al : Rating and perrormance (2010’ modiﬁed)
. . . . . 2001 + A1:2007
x EN 60034-5 B:)tatlnlgdele'ctncafll rrlashlnels —t?artl 5: D:greeslgf pr:tectlgr; priyldid by (2000 + Corrigendum
‘8, (IEC 60034-5) integral design of rotating electrical machines (IP code) - Classification 2001 + A1:2006)
i
<
[{e]
N
=
o
NI
=
) P
z, /
e
x . . \ .
= _Lohram Main _,dated _2017-06-01  i.V. i i.V. L (X A
] Place Date Daniel Voegeli Thomas Laux
= Manager Sales Product Management Head of Development Drives Solutions
3
&)
P
)
a
We reserve the right to make changes to the content of the EU Declaration of Conformity. Current issue on request.
Pagel1/1

Abb. 12-2: EU-Konformitédtserkidrung - Original, englisch
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12.2 China RoHS 2

www.boschrexroth.com.cn/zh/cn/home_2/china_rohs2
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